Arrangement for moving bottles from one transport belt to another 



Patent number: 
Publication date: 
Inventor: 
Applicant: 
Classification: 

- international: 

- european: 
Application number: 
Priority number(s): 



DE19512515 
1996-05-09 

COLOMBI GIUSEPPE (IT) 
MELEGARI SPA (IT) 

B65G47/52; B65G47/86; B65G47/90 

B65G47/84B2 

DE1 9951 01 251 5 19950404 

IT1994PR00046 19941104 



Abstract of DE1 951 251 5 

The handling and transport arrangement is for bottles on conveyors. It consists of a carousel (11) with a 
carrier (3) for the grips (4) which can be moved vertically from one position in line with a first transport 
belt to a second position in line with a second belt. The grips hold the bottles by the neck. A follower (6) 
which engages at one end with one of the carriers engages at its other end with a guide ring (7) which 
controls the movement of the carrier. The position of the guide ring relative to the frame can be altered, 
to adapt to different shapes of bottles. A slide (8) of cylindrical shape is mounted on the ring which can 
move in an arcuate guide (9) while the guide ring is tilted about a horizontal axis. 
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(5) Vorrichtung zum Umsetzen von Flaschen 

@ Gegenstand der vorliegenden Erfindung 1st eina Vorrich- 
tung zum Umsatzan von Flaschen. Sie dient insbesondare 
dazu, Plastikflaschen (5) von einem FlieBband (20), auf dam 
die Flaschen am Hals festgehalten werden, auf ein zweites 
Band (30), auf dam sie auf einer Forderfleche aufrecht 
stehen, umzusetzen. Ein Drehkarussall (11) mit senkrechter 
Achse halt mehrere bewegliche Trager (3), die zwischen 
zwei PoBitionen in der Nana des entsprechenden Fliefcban- 
des bewegt werden kdnnen, und jeweils einen entsprechen- 
den Greifer (4) befordern, der die Flasche am Hals festhalt, 
und von erner verstellbaren Fuhrung (7) gesteuert sich 
senkrecht zum beweglichen Treger versetzen kann. 
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Beschreibung 

Gegenstand der vorliegenden Erfindung ist eine Vor- 
richtung zum Umsetzen von Flaschen. Insbesondere, 
aber nicht ausschlieBlich, kann sie vorteilhaft an FlieB- 
bandern zum Abpacken von Lebensmitteln in Plastikbe- 
halter eingesetzt werden. 

Vor allem wird auf solche FlieBbander hingewiesen, 
bei denen die gefullten Behaiter zuerst am Hals festge- 
halten werden, ohne aufgesetzt zu sein, und danach auf 
ein FlieBband umgesetzt werden, auf dem sie aufrecht 
stehen und zur Etikettier- oder Verpackungsmaschinen 
befordert werden. FlieBbander dieser Art, die zumindest 
einen ersten Abschnitt, auf dem die Behaiter, in der 
Regel Plastikflaschen, am Hals festgehalten und bewegt 
werden, und einen zweiten Abschnitt, auf dem diese auf 
dem Band aufrechtstehen, aufweisen, sind bereits be- 
kannt 

Einer der Nachteile der bekannten Technik besteht 
darin, da£ bei Anderung des Formats, und insbesondere 
der Hohe, des Behalters die beiden Abschnitte des 
FlieBbandes angepaBt werden mussen. Dies bedeutet, 
zum Beispiel, daB zumindest ein erster Teil des zweiten 
Abschnitts erhGht oder gesenkt werden muB, urn ihn mit 
dem Boden des Behalters, der vom ersten Abschnitt 
umgesetzt wird, in Obereinstimmung zu bringen. 

Solche Eingriffe sind sehr zeit- und arbeitsintensiv, 
und bendtigen vor allem das Anhalten des FlieBbandes. 

Ziel der vorliegenden Erfindung ist es, den oben er- 
wahnten Nachteil mit einer einfachen und preiswerten 
Vorrichtung zu beseitigen, die Flaschen in verschiede- 
nen Formaten von einem ersten FlieBband, auf dem 
diese am Hals festgehalten werden, auf ein zweites 
Band, auf dem sie aufrecht stehen, umsetzt 

Ein Vorteil der vorliegenden Erfindung besteht darin, 
daB die Vorrichtung einfach und schnell an eine Ande- 
rung des Flaschenformats angepaBt werden kann. 

Unter anderem wird es mdglich das Flaschenformat 
zu andern, ohne Eingriffe an den FlieBbandern, die sich 
vor oder nach der Vorrichtung befinden. 

Ein weiter Vorteil besteht in der hohen Umsetzge- 
schwindigkeit der Flaschen vom einem Band zum ande- 
ren, sowie in der Genauigkeit, Lebensdauer, und Zuver- 
lassigkeit der Vorrichtung. 

Weiterhin ist die Beseitigung eines Aufstockens zwi- 
schen Filll- und Etikettiermaschinen, sowie die Moglich- 
keit diese Maschinen mechanisch und elektronisch auf- 
einander abzustimmen, von Vorteil. SchlieBlich stellt ei- 
ne Vorrichtung, die zwischen zwei FlieBbandern einer 
bereits bekannten Art eingesetzt werden kann, ebenf ails 
einen Vorteil dar. 

Diese und weitere Ziele und Vorteile sind in der vor- 
liegenden Erfindung realisiert worden, sowie diese in 
den Anspmchen gekennzeichnet wird, und zwar mit zu- 
mindest einem beweglichen Trager, der zwischen einem 
ersten und einem zweiten FlieBband , gesteuert werden 
kann, und mit einem entsprechenden Greifer verbunden 
ist, der eine Flasche am Hals festhalt, und von einer 
verstellbaren Fuhrung gesteuert sich senkrecht zum 
Trager versetzen kann. 

Weitere Eigenschaften und Vorteile der vorliegenden 
Erfindung werden aus der folgenden detaillierten Be- 
schreibung und beiliegenden Abbildungen hervorgehen, 
die ein uneingeschranktes Beispiel einer Realisierungs- 
form der vorliegenden Erfindung darstellen, wobei: 

Abb. 1 eine Aufsicht der vorliegenden Erfindung zwi- 
schen zwei FlieBbanden fur Flaschen zeigt; 

Abb. 2 einen Querschnitt in der Ebene II-II der Abb. 1 
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zeigt; 

Abb. 3 eine Detaildarstellung aus Abb. 1 zeigt 
Bezugnehmend auf die oben erwahnten Abbildungen, 
kennzeichnet die Ziffer 1 insgesamt eine Vorrichtung 
5 zum Umsetzen von Flaschen von einem ersten FlieB- 
band 20, auf dem die Flaschen am Hals festgehalten sind, 
auf ein zweites Band 30, auf dem sie auf einer Forderfla- 
che aufrecht stehen. Die Vorrichtung 1 weist ein festes 
Gestell 2 und mehrere bewegliche Trager 3 auf, die alle 
10 hinsichtlich des Gestells 2 zwischen einer ersten Posi- 
tion und einer zweiten Position, in der sich der Trager 
jeweils in der Nahe des ersten oder des zweiten FlieB- 
bandes befindet, bewegt und gesteuert werden konnen. 
Jeder bewegliche Trager 3 besteht aus einem senk- 
15 rechten Stabpaar 42, woran jeweils eine in senkrechter 
Richtung verstellbare Manschette 41 durch eine Schie- 
beverbindung gekoppelt ist 

Die beweglichen Trager 3 sind im Kreis auf einem 
Karussell 11 montiert, das von einer in senkrechter 
20 Richtung drehenden Antriebswelle 18 gehalten und von 
einem Antriebszahnrad 19 angetrieben wird. 

in Verbindung mit jedem beweglichen Trager 3 ist ein 
Greifer 4 vorgesehen, der eine Flasche 5 am Hals fest- 
hait, fest mit der am Trager 3 gekoppelten Manschette 
25 41 verbunden ist, und sich gesteuert in senkrechter Rich- 
tung versetzen kann. Oberhalb des Greifers 4 ist eine 
Stoppvorrichtung 43 vorgesehen, die auf den Flaschen- 
verschluB oder den Flaschenhals einwirkt, um ein Aus- 
rutschen der Flasche aus dem Greifer 4 wahrend des 
30 Umsetzens vom FlieBband 20 auf FlieBband 30 zu ver- 
meiden. Die Stoppvorrichtung 43 besteht im Wesentli- 
chen aus einer Zange, in deren Arme zwei unter Druck 
von entsprechenden Federn 45 stehende Stifte 44 einge- 
fugt werden, deren Achsen den Mittelpunkt des Ver- 
35 schlusses Oder des Halses iiberschreiten. Jeweils in der 
ersten oder der zweiten Position des beweglichen Tra- 
gers 3 nimmt der Greifer 4 entweder eine Flasche vom 
ersten FlieBband auf oder laBt sie am zweiten FlieBband 
nieder, wie unten genauer erkiart wird. 
40 In Verbindung mit jedem Greifer 4 ist ein mit dem 
Greifer verbundenes Kontaktelement 6 vorgesehen, das 
auf eine Fuhrung 7 mit festgelegtem Profil einwirkt, die 
die senkrechten Bewegungen des Greifers 4 hinsichtlich 
des Karussells 11 steuert Die Fuhrung kann hinsichtlich 
45 des Gestells 2 verstellt werden. 

An der Fuhrung 7 ist ein Gleiter 8 befestigt, der eine 
zylindrische Oberflache aufweist Er ist durch eine 
Drehverbindung mit einer Streiffuhrung 9 gekoppelt, 
die durch zwei Stutzen 14 am Gestell 2 befestigt ist 
so Der Gleiter kann sich hinsichtlich der Streiffuhrung 9 
waagrecht um eine Achse x drehen. Der zwischen der 
ersten und der zweiten Position des beweglichen Tra- 
gers 3 angebrachte Stab 10 ist durch ein Scharnier mit 
einer Schraube 72 verbunden, die an einer Gewinde- 
55 stange 73 entlang lauft Diese kann, wenn notig, von 
einem Zahnrad 74 bewegt werden kann, das von einem 
nicht dargestellten Induktionsmotor angetrieben wird. 

Das Kontaktelement 6 ist mit dem entsprechenden 
Greifer 4 durch einen Gelenkarm 12 verbunden, der aus 
60 einem ersten, durch ein zylindrisches Gelenk mit dem 
Greifer 4 verbundenen Teil 12a, und einem zweiten Teil 
12b besteht, wobei dieser das Kontaktelement 6 tragt, 
und durch ein zweites, zylindrisches Gelenk, dessen 
Achse rechtwinklig zur Achse des ersten Gelenks aus- 
65 gelegt ist, verbunden ist 

Das Kontaktelement 6 enthait ein Rad 61 mit einer 
seitlich angebrachten, halbkreisformigen Kerbe, wobei 
die Drehachse des Rades rechtwinklig zu denen der 
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beiden erwahnten Gelenke ausgelegt ist Das Rad 61 ist 
mit einer sichelf6rmigen Schiene 71 von kreisfdrrnigem 
Querschnitt an der Fuhrung 7 gekoppelt 

Die Achse x stimmt mit der Achse des Querschnitts 
der Schiene 71 Qberein. 5 

In Verbindung mit jedem beweglichen Trager 3 ist 
zumindest eine Feder 13 vorgesehen, die zwischen dem 
beweglichen Trager und dem Greifer angebracht ist, 
und die Einwirkung des entsprechenden Kontaktele- 
ments 6 auf die Fuhrung 7 gewahrleistet Die Federn 13 to 
sind in der Praxis entlang den senkrechten Stutzen 42 
eingefugt 

Es wird unten der Arbeitsablauf der Vorrichtung 1 
beschrieben, ausgehend von dem Moment in dem sich 
der bewegliche Trager in der ersten Position befindet 15 

Indem sich das Karussell 11 dreht, nimmt der entspre- 
chende Greifer 4 eine Flasche, die vom ersten FlieBband 
kommt, am Hals auf. 

Beim Weiterdrehen zieht das Karussell 11 den Trager 
3 mit sich. 20 

Die Feder 13 stiitzt den Greifer mit der Flasche und 
halt gleichzeitig das Element € standig in Kontakt mit 
der Fuhrung 7. 

In diesem Fall wird die Koppelung der Kerbe 62 des 
Rads 61 mit der Schiene 71 dauerhaft gewahrleistet 25 
Diese ist in festgestelltem Winkel zur waagrechten Ebe- 
ne so ausgelegt, daB die Flasche richtig auf das zweite 
FlieBband aufgesetzt wird, sobald der bewegliche Tra- 
ger die zweite Position erreicht 

Wahrend das Karussell kreist, drehen sich ebenfalls 30 
die Teile 12a und 12b des Gelenkarms um die entspre- 
chenden Gelenke, um die Koppelung des Rads 61 mit 
der Schiene 71 zu ermGglichen. Sollten Flaschen eines 
verschiedenen Formats von einem FlieBband auf em 
anderes umgesetzt werden, genugt es die Fuhrung 7 an 35 
Hand des Stabs 10 und der entsprechenden Steuerung 
so auszulegen, daB an der zweiten Position eines beweg- 
lichen Tragers der Flaschenboden sich in gleicher Hone 
mit der Forderflache des zweiten FlieBbands befindet 
Zahlreiche Anderungen praktischer Art konnen im De- 40 
tailbau der Erfindung vorgenommen werden, ohne des- 
wegen aus dem Schutzrahmen der unten erhobenen An- 
spruche zu treten. 

Zum Beispiel konnte die Stoppvorrichtung 43 durch 
eine seitliche Gegenfiihrung ersetzt werden, an der die 45 
Verschlusse oder Halse entlangstreifen. 

Patentanspriiche 

1. Vorrichtung zum Umsetzen von Flaschen von 50 
einem ersten FlieBband, auf dem die Flaschen am 
Hals festgehalten werden, auf ein zweites Band, auf 
dem sie auf einer Forderflache aufrecht stehen, da- 
durch gekennzeichnet, daB sie wie folgt enthalt: 
ein festes Gestell (2); 55 
zumindest einen beweglichen Trager (3), der hin- 
sichtlich des Gestells (2) zwischen einer ersten Posi- 
tion und einer zweiten Position, in der der Trager 
sich jeweils in der Nahe des ersten oder des zweiten 
FlieBbandes befindet, gesteuert werden kann einen eo 
mit dem beweglichen Trager (3) verbundenen Grei- 
fer (4), der eine Flasche (5) am Hals festhalt und 
gesteuert in senkrechter Richtung versetzt werden 
kann; 

ein mit dem Greifer (4) verbundenes Kontaktele- 65 
ment (6), das auf eine Fuhrung (7) mit festgelegtem 
Profil wirkt, um die Versetzungen des Greifers hin- 
sichdich des Gestells (2) zu steuern, wobei die Posi- 
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tion dieser Fuhrung (7) zum Gestell (2) verandert 
werden kann, so daB der Greifer (4), wenn sich der 
bewegliche Trager (3) jeweils in der ersten oder der 
zweiten Position befindet, eine Flasche vom ersten 
FlieBband aufnimmt und sie am zweiten Band nie- 
derlaBt 

2. Eine Vorrichtung wie in Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB besagte Fuhrung (7) die Form 
eines geschlossenen Rings hat, einen Gleiter (8) 
festhalt, der eine zylindrische Oberflache aufweist, 
die durch einer Drehverbindung mit einer am Ge- 
stell (2) befestigten Streiffuhrung (9) gekoppelt ist 
und sich um eine waagrechte Achse (x) drehen 
kann; ferner ist ein Stab (10) vorgesehen, der mit 
Scharnier an der Fuhrung (7) verbunden ist und 
gesteuert in senkrechter Richtung verstellt werden 
kann. 

3. Eine Vorrichtung wie in Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Kontaktelement (6) ein 
Rad (61) enthalt, das seitlich eine halbkreisformige 
Kerbe (62) aufweist, die durch eine sichelformige 
Schiene (71) mit besagter Fuhrung (7) gekoppelt ist 

4. Eine Vorrichtung wie in Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB sie ein um eine senkrechte 
Achse steuerbares Drehkarussell (11) enthalt, wor- 
auf mehrere im Kreis angeordnete bewegliche Tra- 
ger (3) montiert sind. 

5. Eine Vorrichtung wie in Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB zumindest eine Manschette 
(41) in senkrechter Achse, die durch eine Schiebe- 
verbindung mit dem beweglichen Trager (3) gekop- 
pelt ist, die besagten Greifer (4) festhalt 

6. Eine Vorrichtung wie in Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet daB das Kontaktelement (6) durch 
einen Gelenkarm (12) mit dem Greifer (4) verbun- 
den ist 

7. Eine Vorrichtung wie in Anspruch 6, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Gelenkarm (12) wie folgt 
enthalt: einen ersten Teil (12a), verbunden durch 
ein erstes zylindrisches Gelenk mit dem Greifer (4), 
und einen zweiten Teil (12b), der das Kontaktele- 
ment (6) tragt, und durch ein zweites, zylindrisches 
Gelenk, das rechtwinklig zur Achse des ersten Ge- 
lenks ausgelegt ist, mit dem ersten Teil (12a) ver- 
bunden ist 

8. Eine Vorrichtung wie in Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Kontaktelement (6) ein 
Rad (61) enthalt, dessen Drehachse rechtwinklig zu 
den Achsen der beiden zylindrischen Gelenke aus- 
gelegt ist 

9. Eine Vorrichtung wie in Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB sie in Verbindung mit dem be- 
weglichen Trager (3) zumindest eine Feder (13) auf- 
weist die zwischen dem beweglichen Trager und 
dem Greifer angebracht ist und die Wirkung des 
entsprechenden Kontaktelements (6) auf die Fuh- 
rung (7) gewahrleistet 
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